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- [ns noyamky pobomu 3 KOHCMPYKMOPOM HeobxiOHO suliHImu Oemarii i3 GOUEHOK.
3’eOHalime demarni, ik MOKa3aHO Ha MastoHKax y Uit iHcmpyKkuyir.

3’edHalime enekmpoHHI niamu, siK MoKa3aHo Ha MartoHKax i cxemax y yiti iHecmpyKuji.
EnekmpoHHi nnamu kpinnsimscsi 3a dornomozoto 6orimie ma 2aliok.

Bl Start working with the construction set by removing parts from wooden boards.
Connect the parts as shown in the Manual.

Connect electronic boards as shown in the Manual.

Fix electronic boards with screws and nuts.

5 Um die Arbeit mit einem Baukasten aufzunehmen, muss man die Bauteile aus den
Brettern ziehen.

Verbinden Sie die Bauteile wie es in den Abbildungen im diesen Handbuch gezeigt wird.
Verbinden Sie die Platinen zusammen wie es in den Abbildungen und auf dem Schaltplan
in diesem Handbuch gezeigt wurde.

Die Platinen sind mit Schrauben und Muttern befestigt.

E Para empezar a armar el juguete de construccion es necesario sacar las piezas de
la tabla.

Ensamble las piezas seglin se muestra en las figuras presentadas en el presente manual.
Conecte las placas electrénicas seguin se muestra en las figuras y esquemas presentados
en el presente manual.

Placas electronicas se fijan con ayuda de tornillos y tuercas.

f— Najpierw nalezy wyjgc elementy z deszczuftek.

tgcz czesci pomiedzy sobg za pomocg rysunkow, ktore zawiera instrukcja.

Ptyty elektroniczne nalezy taczy¢ ze sobg za pomocg rysunkoéw i schematéw z instrukcji
obstugi.

Ptyty elektroniczne powinny by¢ mocowane za pomocg $rub i nakretek.

= Lns Hadana pabombl ¢ KOHCMPYKMOPOM HEO6X00UMO 8bIHymMb 0emarsu U3 O0U,eYEK.
CoeduHume demaru, Kak yKkasaHO Ha pUCyHKax.

CoeduHume 3reKmpOoHHbIe rriambl, KaK yKka3aHo Ha pUCyHKax u cxemax.
OrekmpoHHbIe nnamsel Kpensmcs ¢ noMouw,bto 601mos u 2aex.
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: [ns nnasHoi pobomu demaneli ma MexaHiamie 3Macmims iX 60CKOM.
% To ensure smooth operation of the parts and mechanisms, lubricate them with wax.
5 Bestreichen Sie die Bauteile und die Getriebe mit Wachs fiir ruhigen Lauf.

Para funcionamiento suave de piezas y mecanismos lubriquelos con cera.

: Dla ptynnej pracy czesci i mechanizméw posmaruj je woskiem.
i [ns nnasHou pabombl demanel U MexaHUu3M0o8 CMaxbme UX 80CKOM.
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= Komnnexkmauis:
* briok KepyeaHHs — 1 wm.
* [lnama kepysaHHs1 0guayHamu — 1 wm.
* 3adHi papu — 1 wm.
* [TepedHi chapu — 1 wm.
» CepsodsueyH — 1 wm.
* JuHamik — 1 wm.
* [lowku Ons cknadaHHs1 Kopriyca — 6 wm.
* [lsueyHu 3 pedykmopamu — 2 wm.
* Bidcik dnsi 6amapetiok — 1 wm.
* Bumukay — 1 wm.

» bonnmu 0ns KpinneHHs nnam — 8 wm. (2 3anacHi)
* [aliku Or1s1 KpinneHHs nnam — 8 wm. (2 3anacHi)

* ['ymKku Ons konic — 4 wm. (1 3anacHa)
* [Hempykuiss — 1 wm.

EFdPackage contents:
* Control module — 1 pc.
 Motors control board — 1 pc.
* Rear lights — 1 pc.
* Front lights — 1 pc.
« Servomotor — 1 pc.
» Speaker — 1 pc.
* Boards for car body assembly — 6 pcs.
» Geared motors — 2 pcs.
* Battery compartment — 1 pc.
» Power button — 1 pc.
« Screws for fixing boards — 8 pcs. (2 spare)
* Nuts for fixing boards — 8 pcs. (2 spare)
* Rubber bands for wheels — 4 pcs. (1 spare)
* Manual — 1 pc.

= Ausstattung:
« die Steuereinheit — 1 Stk.
« die Motorsteuerungsplatine — 1 Stk.
« die Riickscheinwerfer — 1 Stk.
« die Frontscheinwerfer — 1 Stk.
« der Servomotor — 1 Stk.
* die Fahrdynamik — 1 Stk.

« die Bretter fiir Einbau des Fahrzeugkérpers — 6 Stk.

« der Getriebemotor — 2 Stk.
« der Batteriehalter — 1 Stk.
* der Einschalter — 1 Stk.

e die Schrauben fiir Montageplatten — 8 Stk.

(2 Ersétze)

« die Muttern fiir Montageplatten — 8 Stk. (2 Ersétze)
* die Gummi fiir Vorderréder — 4 Stk. (1 Ersatz)

* das Handbuch — 1 Stk.

Contenido del paquete:
* Médulo de control — 1 ud.
* Placa de control de motores — 1 ud.
* Faros traseros — 1 ud.
* Faros delanteros — 1 ud.
» Servomotor — 1 ud.
* Altavoz — 1 ud.
* Tablas para armar carcasa — 6 uds.
* Motores con reductores — 2 uds.
» Compartimiento para pilas — 1 ud.
« Interruptor — 1 ud.

* Tornillos para fi jar placas — 8 uds. (2 de repuesto)
* Tuercas para fi jar placas — 8 uds. (2 de repuesto)
 Cauchos para ruedas — 4 uds. (1 de repuesto)

* Manual de usuario — 1ud.

wm Zestaw zawiera:
* Blok sterowania — 1 szt.
* Plyta sterowania silnikami — 1 szt.
* Swiatta tylne — 1 szt.
» Swiatta przednie — 1 szt.
» Serwomotor — 1 szt.
* Glosnik — 1 szt.
* Deski do sktadania obudowy — 6 szt.
* Silniki z przektadnig — 2 szt.
* Przedziat na baterie — 1 szt.
» Wytgcznik — 1 szt.
« Sruby do mocowania pfyt — 8 szt. (1 zapasowe)
* Nakretki do mocowania ptyt — 8 szt. (1 zapasowe)
» Gumki do kot — 4 szt. (1 zapasowa)
« Instrukcja obstugi — 1 szt.

= Komnnekmauus:
* briok ynpasneHusi — 1 wm.
* [lnama ynpaeneHus momopamu — 1 wm.
» 3adHue ¢papbl — 1 wm.
* [lepedHue ¢bapbl — 1 wm.
» Cepsomomop — 1 wm.
» JuHamuk — 1 wm.
* [locku 0ns cbopku kopryca — 6 wm.
* [lsuzamenu ¢ pedykmopamu — 2 wm.
» Omcek dnsi bamapeek — 1 wm.
* Boikntovamenb — 1 wm.
* bonmei 0n1s1 KpenneHus nnam — 8 wm. (2 3anacHble)
* [aliku Ons kpenneHus nnam — 8 wm. (2 3anacHele)
* Pe3uHku 0risi konec — 4 wm. (1 3anacHasi)
* Unempykyusi — 1 wm.
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= EnexmpoHHi komnoHeHmu:

1. Bnok kepyeaHHs1 (ESP-8266). Konmporoe
YCHO e/1eKMpPOHIKY aemomobinsi.

2. MMnama kepyeaHHs1 dsuzyHamu (L9110S).
3’edHyembca 3 briokom KepysaHHsl. Takox 00
Hel' npuedHyrombcs 8ci 0gueyHU asmomobins.
3a Odoromozoro  uieil mnamu  8UKOHyembCsl
8MUKaHHS | BUMUKaHHS1 O8U2YHi8.

3. [deuayHu. [lo kKommnnekmy 6xo00simb
2 dsuzyHu. 3 ix dorromozoro asmomobinb Moxe
pyxamucsi 8 pi3Hi 60KU.

4. Ceimsiodiodu. Y KoHcmpykmopi
B8UKOPUCMOBYIOMbLCSI  PI3HOKOMIbOPOS8I  c8imsio-
diodu 0nsi gpap aemomobirisi.

5. CepeodeuzyH. Bukopucmosyembcs 0nsi
rnosepmaHHsi nepedHix Koslic 8 aemomobirii.

6. [fuHamik. 3a dornomoeow OuHamika
asmomobinb Moxe sudasamu 38yKosull cueHarl.

Electronic Components:

1. Control Module (ESP-8266). The module
controls all electronics of the car.

2. Motors Control Board. This control board
(L9110S) is used to turn motors on and off.
All car motors are connected to it. The board
gets connected to the control module.

3. Motors. They enable your car to move
in different directions. The package includes
2 motors.

4. LEDs. Many-colored LEDs are used as car
lights.

5. Servomotor. The servomotor is used to turn
your car’s front wheels.

6. Speaker. The car can beep a horn using the
speaker.

™= Elektronische Komponenten
des Baukastens:

1. Steuereinheit (ESP-8266). Die steuert die
gesamte Elektronik des Autos.

2. Motorsteuerungsplatine (L9110S). Sie ist
mit der Steuereinheit verbunden. Auch werden
alle Automotoren dazu verbinden. Mit Hilfe der
Platine werden die Motoren eingeschaltet und
ausgeschaltet.

3. Motoren. Komplett sind 2 Motoren. Mit
ihrer Hilfe kann sich das Auto in verschiedenen
Richtungen bewegen.

4. Leuchtdiode LED. Im Baukasten werden
farbige LEDs fiir die Autoscheinwerfer
verwendet.

5. Servomotor. Es wird fiir Vorderrdderdrehen
im Auto verwendet.

6. Fahrdynamik. Mit Fahrdynamik kann das
Auto den Klang erzeugen.

Componentes electrénicos
de juguete:

1. Médulo de control (ESP-8266). Controla
funcionamiento de todas las piezas electrénicas
del vehiculo.

2. Placa de control de motores (L9110S).
Se conecta con el médulo de control y todos
los motores del vehiculo. Permite encender y
apagar los motores.

3. Motores. Juego incluye 2 motores que
permiten al vehiculo moverse en diferentes
direcciones.

4. Diodos LED. Juego incluye diodos LED de
distintos colores que se utilizan en calidad de
faros del vehiculo.

5. Servomotor. Se utiliza para girar las ruedas
delanteras del automovil.

6. Altavoz. Permite emitir las sefiales
acusticas.
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ws Elementy elektroniczne zestawu:

1. Blok sterowania (ESP-8266). Zarzgdza
elektronikg samochodu.

2. Plyta sterowania silnikami (L9110S).
tgczy sie z blokiem sterowania. Do niej sg
podtgczone wszystkie silniki samochodu. Ptyta
sterowania silnikami wigcza i wytgcza silniki.

3. Silniki. Twoj zestaw zawiera 2 silniki.
Z ich pomocg samochoéd moze sie porusza¢ w
dowolnym kierunku.

4. Diody LED. Zestaw zawiera roznobarwne
diody. Sg one uzywane jako S$wiatta w
samochodzie.

5. Serwomotor. Stuzy do skrecania kot
przednich samochodu.

6. Gtlosnik. Za pomocg gfosnika twoj
samochéd moze emitowac sygnaty dzwiekowe.

== J1eKMPOHHBIE KOMIOHEHMbI
KOHCmpyKkmopa:

1. Brok ynpaeneHusi (ESP-8266).
KoHmponupyem 8cto areKmpoHUKy asmomobuns.

2. lMnama ynpaesieHusi mMomopamu
(L9110S). CoeduHsiemcs c 6r10koM
ynpaeneHusi. Takxe K Hel npucoedUHsItoOMCcs
ece Momopbl asmomobuns. C  [MOMOWbH
amoll  nnambl  BbIMOMHSEMCS]  8KMIYEHUE U
8bIKIIO4YEHUE MOMOpPOs.

3. Momopsl. B komnnekm exodsm 2 momopa.
C ux nomouwbo asmomoburnb Moxem 0sueambcsi
8 pasHble CMOPOHI.

4. Ceemoduodsil. B KOHCcmpykmope
ucrionb3yromes pasHousemHble ceemoduodsbl 0ns
¢hap asmomobursi.

5. Cepsomomop. Vcrions3yemcs 0518 nogopoma
riepedHuX Koriec 8 asmomoburie.

6. QuHamuk. C nomouwbto OuHamuka aemomoburib
Moxem ebl0agamb 38yK0O80U Cu2Harl.
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: lNepedHe rige Koreco
Front left wheel

5 Linkes vorderrad

E Rueda delantera izquierda
: Lewe przednie koto

i lNepedHee negoe Koneco
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: lNepedHe npase Koneco
Front right wheel

5 Recht vorderrad

Rueda delantera derecha
: Prawe przednie kofo

i lNepedHee npasoe Koneco
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S
Palay Front axle

5 Hinterradachse
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10.2

: HsuzyH mae 2 npogodu: cuHitl i kopudHesud. [puedHalime dsuayHu Ao nnamu KepysaHHs dgu2yHamu 8idrnogioHo
do cxemu

Each motor has 2 wires (blue and brown). Use them as shown below to connect the motor to the
motors control board

5 Der Motor verfiigt iiber 2 Kabel: blau und braun. SchlieBen die Motoren zu Platine Motorsteuerungsplatine
entsprechend dem Schaltplan an

E Motor tiene 2 cables: azul y marrén. Conecte los motores a la placa de control de motores segun se muestra
en el esquema

: Silnik ma 2 przewody: niebieski i brazowy. Podtgcz silniki do ptyty sterowania, dostosowujgc sie do schematu

i Momop umeem 2 npogoda: cuHull u Kopu4Hesbil. [TpucoeduHUme MomopbI K naame yrnpasneHus 0gueamensmu
coenacHo cxeme

| @ | BE—2—ITR2AD T T — (BEEFE) FBUET, T—2—HR— RICE—2—FEHT B8 UTES
BLieEn

. MOTOR B MOTOR A .

B-TA B-IB GND VCC A-TA A-IB




v s | Tooaiidoaseya | |5 Some I oe | otorwre
1 CuHiti nposid nigozo dguayHa 1 Blue wire (left motor)
2 KopuudHesuti nposid nigozo dguayHa 2 Brown wire (left motor)
3 CuHili npoeid npagozo dsuayHa 3 Blue wire (right motor)
4 KopuyHesuti nposio npasozo 0suayHa 4 Brown wire (right motor)
Die Anschlussklemme Numero de borne en la

Nummer auf
Motorsteuerungsplatine

Kabel vom Motor

placa de control de motores

Cable del motor

1 das blaue Kabel des linken Motors 1 Cable azul del motor izquierdo
2 das braune Kabel des linkes Motors 2 Cable marrén del motor izquierdo
3 das blaue Kabel des rechten Motors 3 Cable azul del motor derecho
4 das braune Kabel des rechten Motors 4 Cable marrén del motor derecho

Numer zacisku na plycie S Homep knemmbi Ha nname Mpoeod om
: sterowania silnikie}:ny Przewd silnika ﬁpaenefwn deuzamensmu dgueamenﬂ

1 Przewdd niebieski lewego silnika 1 CuHuli nposod n1egozo dguzamensi

2 Przewod brazowy lewego silnika 2 KopuyHesbili npogod negozo dguzamens

3 Przewdd niebieski prawego silnika 3 CuHutll npoeod npagozo dgusamens

4 Przewéd brazowy prawego silnika 4 KopuyHesbiti nposod rnpagozo dguzamens

| @ |E—5—HIfR—FDYS

E—2—714V—

VTES

BEIAV—(EE—4-)

FBUAV—(EE—%-)

FBEUAV—(EE—42-)
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RBUVA(V—(BE—%2)
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10.6
10.5

D2 pp2 D5 5

idknroyimb nnamy KepyeaHHsI
gueyHamu 00 610Ky KepysaHHs 8i0-
MogioHo Ao cxemu

bains Connect the motors control
board to the control module as shown
in the diagram

Verbinden Sie die
Motorsteuerungsplatine  mit  der
Steuereinheit  entsprechend dem
Schaltplan

|

1

1

1

1

1

1

1

1

1

! E Conecte la placa de control de
I motores al médulo de control segun
I se muestra en el esquema
1

1

1

1

1

1

1

1

1

: Potgcz  plyte  sterowania
silnikami  oraz  blok sterowania

pomigdzy sobg wedtug schematu

[Mookmo4ume nnamy ynpaerne-
Husi 0sueamensiMu 8 610K ynpasre-
HUS1 CO2/1acHO cxeme

(@ | micit-TE—42—SlEmE—K
BEME I 1— Ui L E T




12.1

1 Tidknto4imb 3a0Hi ghapu 0o 610Ky KepysaHHs 8i0-
I 08i0Ho Ao cxemu

1 Connect rear lights to the control module as shown
I in the diagram

1 Verbinden Sie die Heckleuchten mit der

teuereinheit entsprechend dem Schaltplan

Conecte los faros traseros al médulo de control
segun se muestra en el esquema

: TTiIOKMIOYEHHS KUBIIEeHHS]

1. Midkmtovime eidcik Ona 6amapeli 0o 610Ky Ke-
pysaHHs1 8i0roeidHo 0o cxemu

2. Mioknto4imb knemu eidciky dnsi 6amapeti 0o 8u-
MuKa4a 8i0rnosioHo 0o cxemu

Power connection

1. Connect the battery compartment to the control
module as shown in the diagram

2. Connect the clams in the battery compartment
to the switch as shown in the diagram

5 Stromanschluss

1. Verbinden/AnschlieBen Sie den Batteriehalter
mit der Steuereinheit entsprechend dem Schaltplan

2. Verbinden/AnschlieBen Sie die Klemmen des
Batteriehalters mit dem Ausschalter entsprechend dem
Schaltplan

E Conexién de alimentacion

1. Conecte el compartimiento de pilas al médulo
de control segtin se muestra en el esquema

2. Conecte los bornes del compartimiento de pilas
al interruptor segun se muestra en el esquema

Podfgcz tylne swiatta do bloku sterowania wedfug |

schematu

1
[Modkntoyume 3adHue gpapbl K 6II0Ky ynpasneHus |
co2/1acHoO cxeme

1
| @ | RIchtoTU TS MESIMEY 1~ LICHELET |
1
1
1

s

13.1

: Podftgczenie zasilania

1. Podtgcz baterie do bloku
schematu

2. Podigcz zaciski baterii do wytgcznika wedfug
schematu

sterowania wedfug

i lNodkrnodeHue numaHus

1. lModkntoyume omcek Onsi 6bamapel K 6roKy
ynpasneHusi coenacHo cxeme

2. Modkno4ume knemmbl omceka Onsi bamapeli K
8bIK/TIOYaMmerTo Co2/1acHoO cxeme

o | mREs
1. BRI TB Ry AR SIME 1 ICBELET
2 RICHS TRy IR DBFEAA v FICEELE T

o
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4

idknrouimb nepedHi gpapu 0o 6rIoKy KepysaHHs
8i0nogioHo 0o cxemu

Connect front lights to the control module as
shown in the diagram

Verbinden Sie der Scheinwerfer mit der
teuereinheit entsprechend dem Schaltplan

Conecte los faros delanteros al médulo de control
segun se muestra en el esquema

: Poftgcz przednie $wiatta samochodowe oraz blok
sterowania pomiedzy sobg wedfug schematu

i lMookno4ume nepedHue ¢hapbl K 610Ky yrpaerne-
HusI coaracHo cxeme

| @ |RIctit>T IOV RS MEBIEIE D1 — I
CEs

e e e e e e e e e e e - —-———————

[Miokmoyimb AQuHamik 0o 610Ky KepyeaHHsI 8i0-
nogioHo Ao cxemu

Connect the speaker to the control module as
shown in the diagram

5 Verbinden Sie Fahrdynamik mit der Steuereinheit
entsprechend dem Schaltplan

Conecte altavoz al médulo de control segun se
muestra en el esquema

Potgcz gtosnik oraz blok sterowania pomiedzy
sobg wedftug schematu

i TNodknoqume OuHamuk K 610Ky yrpasneHusi co-
2/1acHo cxeme

g@ B> TR E—H— BT 1—IUICEREL

18.2
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: idknto4imb cepeodsuayH 0o 610Ky : Potgcz ~ serwomotor oraz  blok
KepysaHHsi 8i0nosioHo 0o cxemu sterowania  pomiedzy  sobg  wedfug
schematu

E@ Connect the servomotor to the control
odule as shown in the diagram i lNodkmo4ume cepgomomop K 610Ky
yrpaerneHus coanacHo cxeme

Verbinden Sie den Servomotor mit der
teuereinheit entsprechend dem Schaltplan E > TH—RE—2—EHIHEY
1—IVITHERLEY

Conecte el servomotor al médulo de
control segtiin se muestra en el esquema




Bcmasme 6 6amapetiok muny AA y eidcik ons
amapet
lMeped ecmaHoeneHHsAM cepeodsuayHa yeim-
KHimb aemomobinb, 3adekalime Oekinbka cekyHO ma
ycmaHosimb cep8od8uayH, siK oka3aHo Ha MasntoHKy

1 7

Insert 6 AA batteries into the battery compartment
Before installing the servomotor, turn on the

car and wait for several seconds. Then install the

servomotor as shown in the diagram

5 Legen Sie 6 Batterien AA im Batteriefach

Vor dem Einbau des Servomotors schalten Sie das
Auto ein, warten Sie einige Sekunden und stellen Sie
den Servomotor, wie es in der Abbildung dargestellt ist

[ @ |6EDE=BuEBHAY IR

—
#— E—5— %HUHH%WLEG%E%Ahﬁ@EﬁB§¢ Z LRI T —

HT(t

Introduzca 6 pilas tipo AA al compartimiento de
pilas

Antes de instalar el servomotor encienda el
vehiculo y espere unos segundos. Instale el servomotor
segun se muestra en la figura

: Umiesc 6 baterii AA do przedziatu na baterie

Przed instalacjg serwomotoru, wigcz samochod,
poczekaj kilka sekund i ustaw serwomotor zgodnie z
rysunkiem

Bcmaebme 6 6amapeek muna AA 8 omcek 0nsi
amapel
lleped ycmaHoskoli cepsomMomopa eKrYume
asmomoburib, ModoxAume HECKObKO CeKyHO U ycma-
Ho8UMe cepeoMOMOp, KaK MoKa3aHoO Ha PUCYHKe

RE—Z—ZERI
4
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020

: Bimaemo! Baw asmomobinb 2omosuti 00 Hogux nooopoxed!

31 % Congratulations! Your car is ready for a ride!

5 Gratulieren! Ihr Auto ist bereit fiir neue Reisen!

E iFelicitaciones! jSu auto esta listo para nuevos viajes!

: Gratulacje! Twéj samochod jest gotowy do nowej podrozy!
lNosdpasnsiem! Baw asmomoburib 20moe K HoebIM rymetwecmausim!

[ @ |50 Ted BhEDERREDEFH TETVET !




- Midknro4eHHs
. i HanawmyeaHHs1 3’¢OHaHHsA

31 CMapmd)OHOM qu naaHwWemom:
1. Y8imkHimb aemomobisib.
2. 3asaHmaxme dodamok EcoBot 3 Play Market/App Store.
3. YeimkHimb Wi-Fi.
4. [Midknodimscs 00 Mepexi ECobot-XXXXXXXX.
5. 3anycmimb 000amox.

Sz Connecting your cell
phone or tablet to the car

for the first time and configuring it:

1. Turn on the car.

2. Download the EcoBot application from Play

Market/App Store

3. Turn on Wi-Fi.

4. Connect to the Ecobot-xxxxxxxx network.

5. Run the application.

5 AnschlieBen und
Einstellen der Verbindun
mit einem Smartphone oder Tablet:
1. Schalten Sie das Auto ein.
%t Laden Sie die APP EcoBot aus dem Play Market/App
ore.
3. Aktivieren Sie Wi-Fi.
4. Verbinden Sie sich mit dem Ecobot-xxxxxxxx-Netzwerk.
5. Rufen Sie die APP auf.

Conexion y ajustes de
comunicacion
con el smartphone o tableta:
1. Encienda el vehiculo.
2. Descargue la aplicacién EcoBot desde Play Market/App Store.
3. Active Wi-Fi.
4. Ceangail le lionra Ecobot-xxxxxxxXx.
5. Inicie la aplicacion.

— Konfigurowanie
pofaczenia ze smartfonem
1. Wigcz samochod.

lub tabletem:
2. Pobierz oprogramowanie EcoBot ze strony Play
Market/App Store.
3. Wtgcz Wi-Fi.
4. Potgcz sig z siecig ECObOt-XXXXXXXX.
5. Uruchom aplikacje.

[ ModkntoyeHue
u Hacmpolika coeQuHeHus!

co CMapmd)OHOM usnu ninaHwemom:
1. Bknroyume asmomoburib.
é't Baepysume npunoxeHue EcoBot ¢ Play Market/App
ore.
3. Bknroyume Wi-Fi.
4. [Mooknroyumecs K cemu ECObOt-XXXXXXXX.
5. anycmume npunoxerue.

BREEER2T Ly b MO TEICERLTERETS:
2. EcoBot7” 71)%Google Play/App Store 54 70— R 9%,

1. EDEREAND .

3. Wi-FizB#ICT S,
4. Ecobot-xxxxxxxx v b7 —J |35 9 B,
5. 77T )ERET S,




06 nidknoyumu
aemomo0ins 0o 2adxema, 3Ho8y
eukoHalime macxi Oil:

i

1. Y8iMKHIMb a8momobirb.
2. YeimkHimb Wi-Fi.
3. 3anycmimb dodamok EcoBot.

Every time you want to
control the car with your gadget,
do the following:

>

1. Turn on the car.
2. Turn on Wi-Fi.
3. Run the EcoBot application.

Um das Auto zu dem Gadget
zu anschlieBen, gehen Sie wieder
folgendermaf3en vor:

1. Schalten Sie das Auto ein.
2. Aktivieren Sie Wi-Fi.
3. Rufen Sie die APP EcoBot auf.

Para conectar el vehiculo
con el dispositivo repita estos
procedimientos:

1. Encienda el vehiculo.
2. Active Wi-Fi.
3. Inicie la aplicaciéon EcoBot.

: 1. Y8iMKkHymu / 8UMKHymu nepeoHi ¢hapu

2. Y8iMKHymu / 8UMKHymUu agapiliHy cugHasnisauito
3. YBiMKHYmu / BUMKHymu 38yKogul cugHar

4. Pyx eneped

5. Pyx Hasad

6. [MosepHymu nepeoHi koneca nigopyy

7. MosepHymu nepedHi Koneca npasopyd

% 1. Front lights On / Off

2. Enable / disable hazard lights
3. Enable / disable signal

4. Forward movement

5. Rearward movement

6. Turn front wheels to the left
7. Turn front wheels to the right

5 1. Schalten Sie den Frontscheinwerfer ein / aus
2. Schalten Sie die Alarmanlage ein / aus
3. Schalten Sie den Signalton ein / aus
4. Vorwértsfahren

5. Zuriickfahren

6. Drehen Sie die Vorderréder links

7. Drehen Sie die Vorderréder rechts

1. Encender / apagar faros delanteros

2. Encender / apagar sistema de sefiales de
averia

3. Encender / apagar sefal actstica

4. Moverse para adelante

5. Moverse para atras

6. Girar ruedas delanteras a la izquierda

7. Girar ruedas delanteras a la derecha

- Aby podifaczy¢ samochod
do gadzetu, wykonaj nastepujgce
€zynnosci:
1. Wigcz samochod.
2. Wigcz Wi-Fi.
3. Uruchom aplikacje EcoBot.

i

Ymo6bbI nodknro4yums
asmomobusib K 2adxemy, cHoea

eblInoJsiHume cnedyrouwe elicmeusi:

1. Bknroyume asmomoburib.
2. Bknroyume Wi-Fi.
3. 3anyemume npunoxeHue EcoBot.

‘o | ImEKEER L’CE;’&%'J@E_IW%&ZH\
BE, UTOREETVET:
1. BEOERT AN,
2. Wi-FrzBIC T %,
3. EcoBot7 7)) &iC# 9 %,

: 1. Wigczanie / wytgczanie $wiatet
2. Wigczanie / wytgczanie alarmu

3. Wigczanie / wytgczanie sygnatu

4. Naprzéd

5. Cofanie

6. Skrecic przednie kota w lewo

7. Skreci¢ przednie koto w prawo

i 1. Bknroyums / 8bikmo4ums rnepedHue ¢hapbi

2. Bknroyumes / 8bIKIMIOYUMb agapuliHyto cugHanu3ayuro
3. Bknroyums / 8bIKMOYUMb 38YKOBOU cucHas

4. fsuxeHue eneped

5. [lsuxeHue Ha3ad

6. [NosepHymb nepedHue Koneca Hanego

7. [MosepHymb nepedHue Koneca Hanpaso
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= YcyHeHHs HecnpasHocmeli

lpo6nema

BupiweHHs1

Asmomobinb He peasye Ha KOMaHOU Yu empayae
cueHar.

BamiHimb 6amapetku.

Asmomobirnb pyxaembCsi NO8IfbHO.

BamiHimb 6amapelku.

3adHi koneca He obepmatombcs (00He Yu binbuwe).

lNepesipme, 4u npasunbHo nid’e0HaHi dguayHu Ao
nnamu KepysaHHsi 0gu2yHamu.

lMepedHi yu 3a0Hi hapu He ceimsimeb.

lMepesipme, 4Yu thapu nidkmoYeHi 8idrnogioHo 0o
cxXem.

lNepedHi Koneca He nogepmaromsCsl Yu rnosepma-
tombCs HenpasurbHo. [lepedHi Koneca yinnsaomscs
3a Kopryc asmomobins.

lepesipme npasusbHicMb 8CMaHOBIIEHHS Cepso-
dsuzyHa 8idnosiOHo 00 MartoHKa Ha cmopiHyi Ne 32.

EFE Troubleshooting

Problem

Solution

The car does not respond to commands or loses
signal.

Replace the batteries.

The car moves slowly.

Replace the batteries.

Rear wheels do not turn (either one wheel or both).

Check whether the motors are properly connected
to the motors control board.

Front or rear lights do not shine.

Check whether lights are connected properly (as
shown in the diagram).

Front wheels do not turn or turn the wrong way.
Front wheels touch the car body.

Check whether the servomotor has been
assembled properly (as shown in the figure on
page 32).

™= Stérungssuche

Storung

Entscheidung

Das Auto reagiert nicht auf Befehle oder verliert
Signal.

Ersetzen Sie die Batterien.

Das Auto bewegt sich langsam.

Ersetzen Sie die Batterien.

Die Hinterrader nicht durchdrehen (ein oder mehr).

Priifen Sie, ob die Motoren an der
Motorsteuerungsplatine richtig angeschlossen sind.

Die Vorder- oder Riicklichter leuchten nicht.

Priifen Sie, ob die Lichter entsprechend dem
Schema verbunden sind.

Die Vorderréder lassen sich nicht drehen oder sie
drehen sich nicht richtig. Die Vorderréder beriihren
sich den Fahrzeugkdrper.

Priifen Sie den Einbau des Servomotors
entsprechend der Abbildung Seite Ne32.

Eliminacién de fallas

Problema

Solucion

Vel_ﬂ?ulo no responde a los comandos o pierde la
sefal.

Reemplace las pilas.

Vehiculo se mueve muy lento.

Reemplace las pilas.

Ruedas traseras no giran (una o mas).

Revise regularidad de conexién entre motores y
placa de control de motores.

Faros delanteros o traseros no se encienden.

Revise regularidad de conexién de faros (segtn el
esquema).

Ruedas delanteras no giran o giran de manera
irregular. Ruedas delanteras rozan la carroceria.

Revise reqularidad de instalacion de servomotor
segun la figura presentada en la pagina Ne32.



wm Eliminowanie usterek

59

Problem

Rozwigzanie

Samochdéd nie reaguje na komendy albo ciggle traci
sygnat.

Wymien baterie.

Samochéd porusza sige powoli.

Wymien baterie.

Jedno koto lub wiecej két sig nie kreci.

Sprawdz prawidfowo$¢ podtgczenia do plyty
sterowania silnikami.

Przednie lub tylne $wiatta nie dziatajg.

Sprawdz prawidtowo$¢ podigczenia $wiatet
zgodnie ze schematem.

Przednie kofa nie skrecajg sie albo skrecajg sie
nieprawidtowo. Przednie kota czepiajg sie za
obudowe samochodu.

Umie$¢ serwomotor zgodnie z rysunkiem
na str. Ne32.

B YcmpaHeHue HeucripasHocmeli

lpo6nema

PeweHue

Asmomobursnb He peazupyem Ha KoMaHObI unu me-
psAem cuesHarl.

3ameHume bamapelku.

Asmomobusb 08uxxemcsi MedrieHHO.

BameHume 6amapelKu.

3adHue koneca He spawaromesi (00Ho unu boree).

lposepbme, npasunbHO nu NoOKMoYeHb! 08uea-
menu K nname yrnpaerneHusi dgusamensmu.

MepedHue unu 3adHue hapbl He ceemsm.

lNposepbme, npagunbHO Nu MOOKMOYEHbI (hapbl 8
coomeemcmeauu co cxemamu.

lepedHue Koneca He 8pawaromcs unu epaujarom-
51 HerpasusbHo. [lepedHue Koneca yennsaomces 3a

Mposepbme npaguibHOCMb YCMaHOBKU Cepeo-
Momopa 8 coomeemcmeuu ¢ PUCYHKOM Ha cmpa-

Kopriyc asmomoburisi. Huue Ne 32
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